


X ○

단축나사체결시스템의구성(Unit Layout)_참조용_에어슈팅체결

(나사통과센서장착사양)
비트스트로크 6mm 
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X ○

단축나사체결시스템의구성(Unit Layout)_참조용_에어슈팅체결

Chuck Unit 반전방지사양, 버큠타입
(나사통과감지센서장착사양)
비트스트로크 6mm , 비트쿠션 3mm 
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X ○

단축나사체결시스템의구성(Unit Layout)_참조용_슈팅(Nitto FF503H feeder 나사공급기)



X ○

단축나사체결시스템의구성(Unit Layout)_참조용_파티클대응유닛
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X ○

단축나사체결시스템의구성(Unit Layout)_참조용_파티클대응유닛_슈팅(Nitto FF503H feeder 나사공급기)
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X ○

FM513VZ외관도_참조용_나사도착센서(척내나사유무검지) 유닛
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X ○

FM513VZ외관도_참조용
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X ○

FM513VZ외관도_참조용_파티클대응유닛
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X ○

나사체결동작도나사부및머리부분파티클대응 _참조용
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추력제어방식의 Anti-contamination Unit (파티클대응)_(1)
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X ○

추력제어방식의 Anti-contamination Unit (파티클대응)_(2)
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표준척_ (파티클대응)_머리부만크리닝함



X ○

단축나사체결기(FM513VZ1) 시스템 _파티클대응_참조용(RC77콘트롤러로변경_업그레이드) 
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파티클대응



NX_KX Driver

(AC Servo Driver) 

X ○

[1 ][1 ]

나사체결드라이버

- AC Servo Nutrunner 로 기본구성되어 있어 내구성및

토크센서 내장,고정도의 토크,각도제어

- 16개의 채널로 다양한 체결프로그램 을 사용함.

- RS422_RS485통신포트 데이터통신,수정, USB포트

서보구동타입의 Z축체결유닛

- 추력조정이 가능 체결조건을 개별로 설정가능.

- 너트런너 NX 드라이버 및 KX 드라이버 장착으

로 최적의 체결을 실현합니다. 

서보구동
Z축체결유닛

[2 ][2 ]

추력제어방식의스카라로봇타입체결시스템의구성
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RC77콘트롤러

X ○ [3][3]

RC77메인콘트롤러

-피더기,너트런너,Z축추력유닛을 제어하는 메인 콘트롤러 입니다. 

-옵션사양으로 Ethernet, Ethertnet/ IP,CC- Link,DeviceNet 가능함.

티칭팬던트

단축나사체결기(FM513VZ)의 포인트의 티칭,수동조작,자동

조작,피딩방식,Z축추력,속도,위치 등 다양한 체결데이터를

입력합니다.

나사공급기

나사를정렬하여한개씩에어슈팅하여자동 공급한다.

티칭팬던트

나사공급기

[4][4]

[5][5]

추력제어방식의스카라로봇타입체결시스템의구성
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X ○ 개요.특징[1 -1][1 -1]

• 토크및 각도제어체결을하며 16Ch의체결조건설정 프

로그램수를확보했습니다. 

• 툴.콘트롤러의소형경량화를실현 했습니다. 

• 체결최적화로호평의 NX Nutrunner로소형 경량화를실현.

• 토크센서내장으로토크,rpm,각도,회전방향등의 조건을수

치 입력으로다이렉트표시

NX Driver (AC Servo Nutrunner)

• USB 통신포트, RS485 통신포트를갖추고있어체결데이

터 및 각도값등을전송할 수 있습니다.

• 내구성이높습니다. 
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X ○
개요.특징[1-2 ][1-2 ]

• 토크및 각도제어체결을하며 16Ch의체결조건설정 프

로그램수를확보했습니다. 

• 툴.콘트롤러의소형경량화를실현 했습니다. 

• USB 통신포트, RS485 통신포트를갖추고있어체결데이

터 및 각도값등을전송할 수 있습니다.

• 내구성이높습니다. 

• 체결최적화로호평의 KX driver로소형경량화를실현.

• 전류치(토크),속도,각도,회전방향등의조건을수치 입력으

로 다이렉트표시

KX Driver (AC Servo Driver)

툴유닛형식
KX050T2-

01*1-20

KX100T2-

01*1-20

KX150T2-

01*1-20

KX100T2-

03*1-20

KX150T2-

03*1-20

KX150T2-

07*1-20

KX400T2-

07S1-20

KX400T2-

14S1-20

설정토크범위(Nm) 0.08～0.45 0.16～0.91 0.24～1.22 0.5～2.6 0.8～3.8 1.6～8.2 5.0～24 9.0～45

권장토크(Nm) 0.15～0.30 0.3～0.6 0.6～1.0 1.0～2.0 2.0～3.2 3.2～7.0 7.0～20 20～40

최고회전수(rpm) 635 840 420

모터용량(W) 50 100 150 100

툴유닛질량(kg) 0.45 0.55 0.65 0.66 0.76 0.87 2.1 2.9

나사체결조건 설정수

자기진단기능

콘트롤러형식

콘트롤러질량(kg)

입력전원전압

최대전원용량(kVA) 0.35 0.5 0.65 0.5 0.65 1.2

3000 1360

150 400

최대16CH

시스템이상시 에러메세지 와 외부로 신호출력

SD550N05-2020 SD550N10-2020

0.75 0.95

단상AC200～230V ±１０％　50/60Hz
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X ○

개요.특징

[2 ][2 ]

스카라로봇

• Z축추력제어방식으로작업자가손으로부드럽게체결하는동

작을구현 하였습니다. 

• 너트런너장착, Z축서보구동방식으로고속,고정도,경사체결경

감등의효과가있습니다. Z좌표값을통신을통하여외부전송이

가능하여나사뜸검출에도움이됩니다.
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X ○

개요.특징

• 크기 DOWN : 전장축소로협소한공간 작업가능! 

• Z축서보구동방식으로추력제어로인한경사체결및 높이감지

• 엔코더장착으로정밀도강화.

• 나사사이즈에맞춘(주문제작형) 척유닛및 버큠파이프사용.

• 고속체결, 추력, 속도, 위치제어, 나사높이검출

• 품질UP : 부드러운동작에의한트러블해소

• 유지보수향상 : 버큠필터의청소가용이

• 에어소비량감소 : 서보승강으로종래(국내)기에비해15%감소!

[2 ][2 ]

서보구동 Z축체결유닛
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X ○

개요.특징

• 체결기1사이클프로그램등록으로스타트시

호만으로체결완료함.

• Z축좌표등록으로간단히티칭완료

• 필드네트웍 : CC- Link, DeviceNet, 

Ethernet , Ehternet/ IP 

• 단축나사체결기전용 콘트롤러

• PLC내장하여피더기, Z축유닛, 체결드라이

버를제어 한다. 

RC77 메인콘트롤러

[3][3]
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X ○

개요.특징 • 티칭팬던트로좌표 입력

• 우측과같이나사정도및 Z축의하강위치, 속도, 추력 , 체결후

높이측정 값등을입력 함. 

• 스크류파라메터설명도의데이터입력

• 팬던트로매뉴얼동작및 스텝모드로자동체결등이가능함. 

티칭팬던트

[4][4]
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X ○

스크류파라메터보조설명

티칭팬던트

[4][4]
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X ○

개요.특징

• 크기 DOWN : 전장축소로협소한공간 작업가능! 

• Z축서보구동방식으로추력제어로인한경사체결및 높이감지

• 엔코더장착으로정밀도강화.

• 나사사이즈에맞춘(주문제작형) 척유닛및 버큠파이프사용.

• 고속체결, 추력, 속도, 위치제어, 나사높이검출

• 진동에의한 수평강제이송

• 나사를순간으로에어압송

• 나사손상이적은상하왕복식호퍼

나사공급기

[5][5]
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X ○

개요.특징 • 종래(국내)의실린더구동타입의경우하강시소프트터치가아

닌 하드터치(충격)로인한체결불량(나사뜸, 경사체결)이발생되

는 부분을당사의추력제어시스템을적용하여하기와같이 체결

시 나사가상대물에소프트터치 되게하여 체결불량을현저히

낮춤.

• 작업자가손으로체결하는형태를소프트웨어로구현시킴. 

추력제어시스템

+ BIT

+ SCREW
DRIVER

ROTATION

DRIVER ADV.
THRUST

[A-1][A-1]
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X ○

추력제어시스템

[A-2][A-2]
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X ○

추력제어시스템

실린더 구동타입(종래시스템) 서보구동타입(추력제어시스템)

Final-tightening

Initial-tightening

[A-3][A-3]
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X ○

서보구동타입시스템

KX Driver
AC Servo Drvier

전동드라이버(종래의 Driver)

Z축서보(추력제어)
볼스크류

에어실린더하강

[B-1][B-1]

서보구동타입(추력제어) VS  에어구동타입(종래실린더타입) 비교
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X ○

서보구동타입(추력제어) VS  에어구동타입(종래실린더타입) 비교

[B-2][B-2]

타사너트런너 (실리더구동방식)니또세이코 KX 너트런너(추력시스템)

10% 전후(전동드라이버)5% 이내토크관리정도

4~5초 이내 1포인트체결
(나사공급+실린더 상하+너트런너체결)

3초 이내 1포인트체결
(나사공급+Z축상하+너트런너체결_로봇이동포함)

체결기사이클타임(1

포인트)

통신가능(너트런너 콘트롤러)

토크,각도,등..

USB, RS485, RS422토크값 통신(너트런너 콘트롤러)

로봇콘트롤러(RC5500)로 부터
CC-Link로 Z축좌표값(높이검출),토크,각도 전송, PLC제어

데이터값통신

너트런너 콘트롤러에서 직접조정 및 소프트웨어사용-로봇전용 팬던트에서 토크, 각도, RPM조정함.

-너트런너 콘트롤러(SD550)에서 직접조정 및 소프트웨어사용
토크값변경

에어구동방식
비트의 추력은 실린더의 유량 및 압력으로 조정하므로
고속체결시 충격이발생되어 사이클타임에 영향이 있습니다. 충격이클
수록 나사뜸 발생이 일어나기 쉽습니다.

Z축서보구동방식
비트의 추력제어, 속도,높이 를 디지털숫자입력으로 미세조정함.

나사의 소프트터치가능하며 고속,중속 ,저속등 Z축서보를 조정하여
충격완화로 인해 경사체결 경감으로 인한 나사뜸 발생을 억제하며, 

체결후 높이 검출도 합니다. 

Z축구동방식
(비트추력제어)

대체적으로 Bowl Feeder를 사용합니다.  

전기가 포함되어 있지않아 현장 셋업시 End User가 전기부분등 현장맞
춤으로 테스트를 보통 하게 됩니다. 상대적으로 소음이 큼니다. 분배기
에 따라 나사 걸림이 발생되기 쉽습니다. 

니또세이코사의 전용피더기(호퍼방식) 

출하시 1000개의 나사를 공급하여 불량이 없을시에 공장 출하를 합니
다. 저소음, 내구성우수

피더기

1. 너트런너
2. 피더기(Bowl+분배기,호스)

3. 실린더구동 타입,이젝터등
***하기는 없습니다.***

1. 티칭팬던트 없음. 

2. PLC없음(End User에서 프로그램해야함.)

3. 1사이클 보증은 없습니다. (기구물만 공급함. 대체적으로)

1.너트런너
2. 피더기(분배기 및 나사공급호스포함)

3.스카라로봇 ,Z축서보시스템(Z축서보모터,척유니,버큠파이프,비트,

진공이젝터, 케이블류,포함,I/O확인,체결이력확인등등)

4. 티칭팬던트(Z축좌표설정및 토크값,Z축속도,추력제어)

5. 로봇 메인콘트롤러(체결을 1사이클로 구동되게PLC프로그램이 되
어 있습니다. )

6. 실제 체결까지 보증하오며 현장 운용교육을 합니다. 

장비구성범위

추
력
제
어
방
식
의
단
축
나
사
체
결
기

FM
513VZ1



X ○

Nitto Seiko Co., Ltd. 
대리점 : 주식회사셀에프에이

서울특별시 금천구 두산로 70, B타워526호(독산동,현대지식산업센터)
Tel : 02- 304- 9123   Fax : 02- 304- 9125  

담당자 : 신동호
H.P : 010- 5211- 8296 

www.cell- fa.com
E- mail : dhshin72@daum.net




